6.8 РЕАЛИЗАЦИЯ АСР.





Предлагаемая АСР реализована на “Ремиконте Р-130”. В состав ремиконта входят: блок контроллера БК-1, средства связи с объектом, блок питания БП-1 (обеспечивает весь состав ремиконта).


Блок контроллера БК-1 ведет обработку информации в цифровой форме, организует программу всех алгоритмов управления.


Средства связи с объектом организуют предварительное усиление сигналов с датчиков, формирование дискретных выходных сигналов и импульсных цепей для управления различного рода исполнительными механизмами.


Сигналы с датчиков приходят на преобразователи, в частности с рН-метров на преобразователь П-215 (разъем Х2, клеммы 1,2,3), с датчиков уровня “Сапфир-22” на преобразователь “Сапфир-22-БПС-24” (разъем ХР1 клеммы 1,2), с сигнализирующих электродов уровня на преобразователь РОС-301(разъем Х1, клеммы 13,1,3). Выходные аналоговые сигналы 0-5мА  с преобразователей через клеммник Хкп4 поступают на КБС-3 и далее на модуль аналоговых и дискретных сигналов группы А ремиконта Р-130-22 (позиция 1-2, смотри рисунок 6.8.1.).


Дискретные сигналы с преобразователей РОС через клеммник Хкп4 поступает на КБС-2 и далее на модуль дискретных сигналов группы А ремиконта Р-130-73(позиция 1-1, смотри рисунок 6.8.2.).


Монтажно-крммутационная схема подключения исполнительного механизма показана на рисунке 6.8.3. С блока ручного управления провода под номерами 21,22,393,394 поступают на блок концевиков исполнительного механизма. 21-процент открытия больше, 22-процент открытия меньше. 20,30-сигнализирует о ходе работы исполнительного механизма.











